HIDRO-INVERTER 1010
HIDRO-INVERTER 1010 MASTER CEX

INSTRUCCIONES PARA LA INSTALACION Y
UTILIZACION

Simbolos de advertencia contenidos en este manual

o A\ A

Sélo aplica al tipo MASTER.  Riesgo por energia eléctrica. Riesgo para personas y/o objetos.
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HIDRO-INVERTER 1010 - HIDRO-INVERTER 1010 MASTER

ESQUEMA MONTAJE
A)Los accesorios ®, @, ©, @ y ® son recomendables pero no imprescindibles.
B) En el caso del vaso de expansion @, se recomienda su utilizacion en instalaciones donde se pretenda evitar

el golpe de ariete.
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9 O - Bomba

(1) - @ - Valvula de retencion.
® - Valvula de esfera.
O - Filtro .

® - @ - Racor 3 piezas.
0 .- HIDRO-INVERTER.
@ .- Vaso de expansion.

(2 { 3 ® - Valvula de esfera.

1 - Pantalla LCD multifuncion.
En situacion de trabajo indica la presion.
2 - Pulsador MANUAL START-STOP.
3 - Pulsador para entrar o salir de MENU,
4 - Pulsadores para aumentar o disminuir valores de programacion que aparecen en pantalla (1),
5 - ENTER para entrar en memoria los valores seleccionados. A cada pulsacién de entrada le sucede la presentacién de un nuevo
campo de MENU DE PROGRAMACION. Para salir en cualquier momento pulsar MENU (3).
6 - Leds de indicacidn;
» LINE verde: Alimentacion eléctrica, se enciende si esta conectado.
» FAILURE rojo: Se enciende intermitente o permanente segun tipo de fallo.
» PUMP amarillo: Encendido indica trabajando bomba. Apagado con la bomba parada o bien sin tensién de linea.
* AUTOMATIC verde: Se enciende en modo automatico. En modo MASTER&SLAVE la intermitencia indica que este dispositivo serd el
auxiliar en el siguiente ciclo.
7 - ON/OFF: Permite pasar modo AUTOMATIC a modo MANUAL y viceversa. Fig. 1
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Si el dispositivo viene cableado de fabrica bastara
unicamente anular el cable gris por su extremo vy aislarlo
eléctricamente.
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CONEXION COMUNICACION MASTER&SLAVE

] &

1. Desatornillar la tapa y aflojar el PG pasacables situadof
en su base.

2. Introducir el cable de comunicaciones a través del PG.
3. Sacar la regleta de conexiones de su alojamiento.

4. Realizar el conexionado como se indica en la fig. 9b.
5. Recolocar la regleta en su asiento. Atornillar la tapa y
roscar el PG pasacables.

Fig.9a

En caso que los aparatos se suministren con el cable de comunicacion, rige el siguiente codigo
de colores: 1-negro, 2-marron, 3-gris y 4-amarillo/azul. Se conectaran segun detalle A:

Fig.9b




HIDRO-INVERTER 1010 - HIDRO-INVERTER 1010 MASTER esS panol

FUNCIONAMIENTO

El HIDRO-INVERTER es una aparato compacto (ver fig. 2) para el control de una bomba(monofasica o trifasica) mediante un
sistema eléctronico gestionado por un software que responde a las rigurosas exigencias de eficacia y seguridad de los més
importantes constructores de bombas. Incluye un INVERTER (variador de frecuencia) que regula la velocidad de la bomba
para mantener constante y fija la presion optima en la instalacion, independientemente del caudal que se esta suministrando.
El sistema incorpora una pantalla LCD, mediante la cual, 1a configuracién de parametros resulta muy sencilla e intuitiva. Una vez
introducidos los parametros de configuracion, el sistema gestiona la puesta en marcha de la bomba y del variador de frecuencia. A
Su vez asegura una presion constante y una reduccion de costes energéticos considerable debido a que la bomba utiliza en todo
momento una potencia proporcional a la demanda solicitada por la red, obteniendo asi una maxima eficiencia energética. Para
establecer la presion 6ptima en la instalacion es conveniente considerar los siguientes conceptos:

Hm: Altura max. columna de agua en m. Depende del nimero de plantas del edificio y corresponde a la altura desde la bomba a la tltima
planta. Cada 10 m de altura equivale aproximadamente a 1 bar (0.98 bar).
Pw: Presién minima disponible en la Gltima planta (normalmente 1.5 bar).
Pc: Pérdidas de carga con un criterio general y orientativo pueden considerarse de 0.033 bar/m.
Prmin: Presion resultante minima. Suma de las presiones anteriores, corresponde a la presion de intervencion de las bombas.
Ejemplo orientativo para un edificio de 5 pisos equivalente a 15 m con bomba situada en nivel O:
Hm=15m=1.5bar Pw=1,5bar Pc=15x0,033bar@0,5bar Prmin=15 +1,5 +0,5 =3,5bar

B> FuNCIONAMENTO MASTER-SLAVE

El grupo MASTER-SLAVE esta constituido por un dispositivo HIDRO-INVERTER 1010 configurado como MASTER responsable
del control del grupo y un HIDRO-INVERTER 1010 configurado como SLAVE controlado por el dispositivo maestro.

Debido a la alternancia del sistema el HIDRO-INVERTER configurado como “maestro” inicia el primer ciclo como dispositivo
principal - su bomba es la primera en ponerse en marcha - pero en €l ciclo siguiente se convierte en auxiliar - su bomba es la
segunda en ponerse en marcha - y asi sucesivamente. Por lo tanto, el hecho que un dispositivo esté configurado como
MASTER implica el control del grupo pero no impide que funcione alternativamente como dispositivo auxiliar.

CLASIFICACION Y TIPO.
Segun EN-60730-1 el equipo es un dispositivo de montaje independiente del tipo 1B con software de clase A.

CARACTERISTICAS GENERALES

= Conexionentrada G 1 1/4” macho s/ 1SO 228.

» ConexionsalidaG 1 1/4” macho s/ 1S0 228.

» Variador de frecuencia para la gestion de la bomba.

= Sistema de controly proteccion de la bomba contra sobreintensidades.

= Sistema de proteccion contra el funcionamiento de las bomba en seco por falta de agua.

» Funcién ART (Automatic Reset Test). Cuando el dispositivo se encuentra parado por la intervencién del sistema de
proteccion por falta de agua, el ART intenta, con una periodicidad programada, conectar el grupo por si se ha restablecido la
alimentacion de agua.

= Sistema automatico de rearme después de interrupcion de alimentacion eléctrica. El sistema se activa en el mismo estado
que tenia antes de la interrupcion manteniendo los parametros de configuracion ( ver capitulo "CONFIGURACION") .

= Transductor de presién interno.

= Conexiones para la deteccion de nivel minimo de agua en el depdsito de aspiracion. Este sistema es independiente del
sistema de seguridad contra funcionamiento en seco. Su uso es opcional.

m-b Posibilidad de comunicacion con otro dispositivo HIDRO-INVERTER para trabajar en grupo en régimen de MASTER&SLAVE.

» Panel de mandos (fig.1):

= Pantalla LCD multifuncional, para menu alarmas con indicacion permanente de la presion.
= Pulsador START/STOP para actuar manualmente en la bomba.

» Pulsador ENTER para guardar datos en memoria.

» Pulsador para entrar osalir de MENU,

» Pulsador para cambiar entre modo MANUAL y AUTOMATICO.

» Teclado de acceso a menu de programacion.

= Mandmetro digital.

= Funcion APP (Adaptabilidad a los Picos de Presion). Sistema de andlisis periodico de la elasticidad de la red hidraulica,
permitiendo funcionar el HIDRO-INVERTER con o sin vaso de expansion hidroneumaticos y sin la necesidad de modificar
parametros internos del dispositivo.

» Funcién AIS (sistema anti-hielo). Si se detectan temperaturas inferiores a 5 °C se pone en marcha la bomba evitando la
congelacion del agua que alberga en su interior.

Para T° ambiente inferior a 0°C es muy importante adoptar medidas preventivas para evitar la congelacion
del agua.

= Registro de control operacional. Informacion en pantalla de: horas de trabajo, ciclos, conexiones a la red y presion maxima
de la instalacion.

» Registro de alarmas. Informacion en pantalla del nimero y tipo de alarmas generadas en el dispositivo desde su puesta en
marcha. - i A



CARACTERISTICAS TECNICAS

« Tension de alimentacion: ~1x230Vca (160+250V)

« Frecuencia 50/60 Hz

« Max. corriente por fase 10A (~3 230V)/ 9A (~1 230V)
« Max. pico de intensidad de corriente 20% 10 seg.

« Presion max. de utilizacion 15 bar

« Presion max. de consigna 12 bar

« Proteccion IP55

« Temperatura max. del agua 400C

« Temperatura ambiente 0-500C

« Caudal max. 15.0001/h

* El dispositivo dispone de un fusible de 20 A para el INVERTER y un fusible de 20 A para la alimentacion general del equipo.

A INSTALACION HIDRAULICA (fig. 2y 3)

Es indispensable instalar una valvula de retencion en la aspiracion de la bomba.

En caso de montaje en grupo, se montara un colector que comunique las salidas de los dispositivos. La aspiracion puede hacerse desde
un origen comdn o desde dispositivos independientes para cada dispositivo.

EIHIDRO-INVERTER debera ser instalado en posicion vertical (fig.2), conectando la boca de entrada (rosca macho G 1 1/4”) directamente a la
impulsion de la bormba y la salida (rosca macho G 1 1/4”) alared.

Si la electrobomba trabaja en aspiracién pura, es muy recomendable la instalacion del detector de nivel externo (fig.8) ya que el
detector de flujo interno del HIDRO-INVERTER protejera la bomba pero no evitara su descebado en caso de funcionamiento en
seco.

/\ CONEXTON ELECTRICA (fig.4,5,6,7,8y9)

Antes de realizar cualquier manipulacion en el interior del aparato, éste debera ser desconectado de la red eléctrica y se
esperara un minimo de 2 minutos después de la desconexién para evitar posibles descargas eléctricas.

m Utilizar cable del tipo HO7RN-F y de seccién adecuada a la potencia instalada:

s Alimentacion general: minimo 1,5 mm’.
®  Conexion motor: minimo 1 mm’en funcién de la longitud del cable (ver fig.7).

= Comprobar que la tension de linea sea 220/240 V. Desmontar la tapa del circuito electronico y realizar las conexiones segun las
indicaciones de la base de las regletas de conexion.

s Conectar la alimentacion general (asegurandose que existe una toma de tierra eficaz) a L1 N € mediante interruptor
magnetotérmico adecuado a la potencia instalada y en posicion de desconexion (OFF).

& Elconductor de tierra debe ser mas largo que los conductores de fase y debe ser el primero en ser conectado durante el montaje y el
ultimo en ser desconectado durante el desmontaje.

m Conectar bomba ( Fig. 4, 5y 6). Para la conexion del dispositivo a un motor monofasico no se conectard el cable de color gris
correspondiente a "U” tal como indica el esquema 6b (para anular el cable azul se cortara el remanente hasta la camisa de la
manguera y se aislara con cinta aislante) - NO ES NECESARIO MANIPULAR EL APARATO INTERNAMENTE.

® Conectar el control de nivel minimo (opcional): el HIDRO-INVERTER dispone de una entrada que desactiva la bomba en cuanto
recibe senal proveniente de un detector externo de nivel minimo. Para su conexién ver fig. 8.

Conectar los 2 dispositivos (opcional): para la comunicacién de 2 dispositivos se utilizard un cable del tipo 4x0.25 mm? que se
introducira por el PG pasa-cables situado en la parte inferior de la tapa del dispositivo. Ver fig.9.

ATENCION! Las conexiones erroneas pueden dafiar irremediablemente el circuito electronico. El fabricante no se
responsabilizara de los dafios causados en el dispositivo a causa de un conexionado erréneo.

A PUESTA EN MARCHA MONTAJE INDIVIDUAL.

m  Proceder al cebado de la bomba.

® Conectar el HIDRO-INVERTER 1010 a la red eléctrica con el interruptor magnetotérmico, se iluminaran instantaneamente todos los
indicadores luminosos vy se apagaran inmediatamente. Seguidamente el aparato efectuard un AUTOTEST durante unos 10
segundos, tras el cual se ilumina el indicador "LINE" y seguidamente la siguiente pantalla:

m Elaparato ya esta preparado para su configuracion.

> puESTA EN MARCHA PARA MONTAJES EN GRUPO DE 2 BOMBAS.
Si se pretende montar 2 dispositivos para trabajar en grupo, se procedera de modo analogo al apartado anterior - el orden en que se conectan
los dispositivos carece de importancia. En la fase de configuracion se designara cual es el dispositivo * maestro”y cual es el “esclavo”.

&conrmumc:dw ALIMENTACION MOTOR (monofasica-trifasica)

El dispositivo esta configurado por defecto para conexion a un motor trifasico. Si se pretende conectarlo a un motor monofasico deberan
seguirse los siguientes pasos: ’ )
w Se realizara el conexionado eléctrico siguiendo las indicaciones del apartado “CONEXION ELECTRICA” para motores
monofasicos. (ver fig.5)
® Una vez conectado el dispositivo, pulsaremos simultaneamente los pulsadores MENU + ENTER para entrar en el menu
experto. En este menu se pueden modificar variables del programa (integracion, aceleracion y deceleracion) y escoger
también el tipo de alimentacion del motor. No es recomendable modificar las variables del programa.
®  Se corrigen los valores mediante & ¥y se pulsa ENTER para memiorizar los cambios. Pulsar 3 veces ENTER para confirmar los
valores iniciales de las variables del programa (integracion, aceleracion y desaceleracion) y seguidamente, mediante los
pulsadores &'V escogeremos monofasico o trifasico. Pulsar ENTER para salir del menu experto. Ejemplo:

INTEGRACION @ ACELERACION @ DECELERACION @ MOTOR v MOTOR @
@ 20 10 10 TRIFASE UV W MONOFASE VW

®  Desconectar el aparato de la red electrica y esperar a que se apague la pantalla. Volver a conectar el aparato.




A CONFIGURACION. Corregir valores mediante A ¥y ENTER para memorizar datos. Después de cada ENTER se suceden

automaticamente las distintas pantallas que constituyen la secuencia de configuracion. Pulsando MENU podemos salir en cualquier
momento de dicha secuencia quedando guardados los valores modificados hasta ese momento.

LINEA  CONSIGNA||Para iniciar la secuencia de configuracion pulsar MENU durante 3"

00,0 bar 00,0 bar

INSTALACION Esta pantalla indica que dentro del ment de configuracion entramos en la fase de instalacion.
IDIOMA Mediante los pulsadores A'¥ podemos escoger entre los siguientes idiomas: "LANGUAGE
ESPANOL ENGLISH”, “"LANGUE FRANCAISE”, "LINGUA ITALIANA", “IDIOMA ESPANOL",

INT. MAX. BOMBA
OFF

Mediante AY introducir el valor de intensidad nominal en A de la bomba 1 para habilitar la
proteccion térmica. Este valor estd reflejado en la placa de caracteristicas del motor de la bomba.
Pulsar ENTER para validar.

SENTIDO DE GIRO
0 Hz

Mediante el pulsador START/STOP verificar el sentido de giro de la bomba. Usando los pulsadores
AY (0/1) se invierte el sentido de giro. Pulsar ENTER para confirmar.

VELOCIDAD MIN.
15 Hz

Mediante A'Y podemos aumentar el limite inferior de la velocidad de giro del motor de la bomba
principal.

SENSOR DE NIVEL
NO

Si la instalacion no dispone de sensor de nivel pulsar ENTER para validar NO.
Si la instalacion dispone de sensor de nivel, mediante A'¥ cambiar NO por SI.

|PROGRAMAC[ON Esta pantalla indica que dentro del ment de configuracion entramos en la fase de programacion.
Il P. CONSIGNA Esta sera la presion de trabajo del sistema. Se usaran los pulsadores A ¥ para modificar el valor inicial
02,0 bar (2bar). ATENCION! Es mdlspensable que la presion de consigna sea, como minimo, 1 bar]

inferior a la presion maxima que puede suministrarla bomba.

NOTA: En el caso de montaje en grupo, el colectivo trabaja a la presion de consigna del dispositivo
MASTER, de modo que la configuracion de la presion de consigna del dispositivo esclavo es|
superflua.

DIFE ARRANQUE
0,6 bar

Por defecto el valor es de 0,6 bar. Este valor de presion es el que el sistema restara a la presion
de consigna resultando la presion final a la que el sistema pondra en marcha la bomba cuando
exista demanda en la red hidraulica. Usar los pulsadores AW para modificar el valor inicial. Es
recomendable matener este valor entre 0.3 y 0.6 bar. Ejemplo:

- Presion de consigna: 2 bar.

- Diferencial de arranque: 0,6 bar

- Presion final de puesta en marcha: 2 - 0,6 = 1,4 bar.

El valor deberd ser mayor cuanto menor sea la acumulacion del sistema y viceversa.

O 6 000606 006

|| TIMER STOP

Por defecto el valor "TIMER PARO" es de 5", Este sera el tiempo empleado por el sistema en parar unal
vez cesado el consumo en toda la instalacion. Utilizar las teclas & ¥ para modificar el valor inicial.

VISUALIZACION
ESTANDAR

Existen 2 opciones de pantalla a elegir:

- STANDARD: se visualiza "P LINEA" (presion real de la instalacion) i "CONSIGNA” (presion de trabajo
programada).

- SERVICIO: se visualiza "Hz" (frecuencia de trabajo del variador), "REF” (presion de consigna
escogida), "PRESS” (presion real de la instalacion) y “FL” (estado sensor de caudal).

CONTROL SERIE
ESCLAVO

EIHIDRO-INVERTER 1010 esta configurado por defecto como “"ESCLAVO

En el caso de montaje individual confirmaremos "ESCLAVO” pulsando ENTER.

En el caso de montaje en grupo (M-S), seguiremos los mismos pasos para el dispositivo que
pretendamos configurar como "ESCLAVO", En e dispositivo maestro se cambiara la opcion "ESCLAVO”
por"MAESTRO" pulsando ¥ .

En el caso de montaje en grupos de mas de 2 dispositivos se cambiard la opcion “esclavo” por
“switcher” en todos los dispositivos pulsando 2 veces ¥ (vease instrucciones de la centralita
SPEEDCENTER)

0 00

DIRECCION
CH1

Permite establecer el canal de comunicacion.

LINEA  CONSIGNA
00,0 bar___ 00,0 bar

Tras pulsar ENTER el sistema quedara configurado mostrando el tipo de visualizacion escogido en
el punto 11. Pulsar AUTOMATIC para abandonar el modo de funcionamiento manual.

En el caso de montaje en grupo se pulsara AUTOMATIC Unicamente en el dispositivo
configurado como MASTER.

igy

En el caso de montaje en grupo, tras pulsar AUTOMATIC en el dispositivo MASTER, el led AUTOMATIC del dispositivo ESCLAVO
comenzara a iluminarse intermitentemente, indicando que existe comunicacion entre ambos d;sposutwos Si esto no sucede,

revisar el conexionado (fig.9).
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I ALARMAS MONTAJE EN GRUPO:

Las alarmas, en el caso de montaje en grupo , son andlogas a las del montaje individual con las peculiaridades propias del
funcionamiento con 2 dispositivos comunicados. En funcion de la reaccion del sistema se distinguen 4 tipos de alarma:
1.- ERROR DE COMUNICACION: no se activa ninguna alarma. Ambos aparatos contintian funcionando
independientemente como SPEED 1010.
2.- FALTA DE AGUA: si se produce una alarma por falta de agua en una de las dos bombas, la otra asume el rol de
principal, siempre que exista sobredemanda se intentara de activar el dispositivo en fallo. Si en estas condiciones vuelve a
haber agua se restablecerd la alternancia. Si se produce fallo de agua en ambos dispositivos, se activara el sistema ART en
el dispositivo MASTER.
3.- NIVEL MINIMO EN EL DEPOSITO: se activa la alarma por fallo de agua, pero el dispositivose mantiene desactivado.
Se restablecera automaticamente cuando el sensor de nivel detecté agua nuevamente.
4.- RESTO DE ALARMAS: si se ha producido la alarma en un solo dispositivo, el otro actuara como principal, solamente se
intenta poner en marcha el dispositivo en fallo en caso de sobre-demanda, tras 4 alarmas sucesivas el dispositivo quedara
desactivado, deberd ser restablecido manualmente. En el caso de alarmas en ambos dispositivos el sistema realiza 4
intentos para restablecer el funcionamiento, si no lo consigue quedara desactivado.
Para restaurar manualmente un dispositivo desactivado por una alarma se pulsara AUTOMATIC ON/OFF en el MASTER y
luego ENTER en el dispositivo afectado.

REGISTRO DE FUNCIONES Y ALARMAS,

Pulsando simultaneamente las teclas MENU + A durante 3” se accede al registro de funciones y alarmas, se avanza en el
registro mediante el pulsador ENTER, al finalizar el ultimo registro se vuelve al menu principal pulsando nuevamente ENTER.
La secuencia de visualizacion es la siguiente:

[LINEA™ CONSIGNA Registros de control operacional ORI PSS o @
00,0 bar 00,0 bar y *

Registros de alarmas
CONTADOR HORAS. Niumero de horas de funcionamiento.

CONTADOR CICLOS. Numero de ciclos de operacion, un ciclo es una puesta en marcha y un paro.
CONTADOR C RED. Numero de conexiones a red eléctrica.

P. MAXIMA. Presion maxima que ha sufrido la instalacion. Permite la deteccion de golpes de ariete.
CONTADOR ALARMA CORTOC, Numero de alarmas por cortocircuito.

CONTADOR ALARMA I MAX. Numero de alarmas por sobreintensidad.

CONTADOR ALARMA TEMP. Numero de alarmas por exceso de temperatura.
CONTADOR ALARMA NO AGUA. Nimero de alarmas por falta de agua.

Los registros quedan guardados aunque se desconecte el aparato de la red eléctrica.
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GARANTiA, RECOMENDACIONES Y GENERALIDADES
El producto "HIDRO-INVERTER 1010 y HIDRO-INVERTER 1010 MASTER" tiene una garantia de 2 afos a partir de la fecha de
fabricacion del
producto.
E| fabricante no se hara responsable de la garantia del producto en caso de una instalacién o manipulacién inadecuada.

Lea atentamente este manual para realizar la instalacion del producto.
No deseche el manual después de haber realizado las operaciones de instalacion, puede ser Util para cualquier modificacion de
dicha instalacion, asi como para solucionar cualquier problema posterior como alarmas de seguridad, alarmas por falta de
agua, etc.
La instalacion tanto hidraulica como eléctrica tiene que ser realizada por personal cualificado respetando las prescripciones de
seguridad asi como las normativas vigentes de cada pais.
Para la instalacion eléctrica se recomienda utilizar un interruptor diferencial de alta sensibilidad: I, = 30 mA (clase A o AC). Se
recomienda utilizar un magnetotérmico de 16 A. Se recomienda utilizar una linea eléctrica independiente, con la finalidad de
evitar posibles interferencias electromagnéticas que puedan crear alteraciones no deseadas en aparatos electrodomésticos de
la instalacion.
El aparato debe funcionar con un flujo de agua limpio, en el caso en el que exista la posibilidad de presencia de grava o

particulas (instalaciones con bombas sumergibles) se recomienda utilizar un filtro adecuado para evitar la posibilidad de
bloquear el sensor de flujo.

El HIDRO-INVERTER solo puede ser utilizado para la vehiculacion de agua limpia.
Se recomienda utilizar un vaso de expansion adecuado para cada instalacion con la finalidad de evitar puestas en marcha
innecesarias debido a goteos por deterioros inevitables de grifos, vélvulas, etc. , asi como para evitar posibles golpes de ariete
producidos normalmente por electrovalvulas o valvulas con un paso de caudal considerable.

ATENCION, antes de realizar cualquier manipulacion en el interior del aparato, debera ser desconectado de la red
eléctrica y se esperara un minimo de 2 minutos después de la desconexion para evitar posibles descargas eléctricas.

DECLARACION DE CONFORMIDAD “CE”.
Declaramos, bajo nuestra responsabilidad, que los materiales designados en la presente, estan conforme a las disposiciones
de las siguientes directivas europeas:
2006/95/CE Material eléctrico de Baja Tension.
2004/108/CE Compatibilidad Electromagnética.
2004/95/CE Directiva RoHS
Nombre del producto/Modelos: HIDRO-INVERTER/1010
Normas europeas armonizadas:
UNE EN 60730-1:1998+A11:1998+A2:1998+A14:1998+A15:1998+A16:1998+A17:2001 +ERRATUM A1:2001+A18:2003
UNE EN 60730-2-6:1997+A1:1998+A2:1999+CORR A1:2001+CORR A2:01 '
UNE EN 61000-6-2:2002
UNE-EN 61000-6-4:2002
UNE-EN 61000-3-2:2001 .
UNE-EN 61000-3-3:1997+CORR:1999+A1:2002 Director General
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